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Kierunek studiow:

Zarzadzanie i Inzynieria Produkcji

Poziom ksztalcenia:

Studia pierwszego stopnia

Profil ksztalcenia:

Praktyczny

Forma studiéw:

Stacjonarne, niestacjonarne

Nazwa modulu ksztalcenia: Bezpieczenstwo pojazdow

Rodzaj modutu ksztalcenia:

Fakultatywny

Sposob realizacji modutu:

Zajegcia kontaktowe

3

Rok studiow Semestr ECTS Formy zaj¢c¢ i liczba Studia Studia
godzin w planie studiow | stacjonarne | niestacjonarne
6 2 Wyklad 15 8
Laboratorium 15 8

Cele ksztalcenia:

Cell: Poznanie i zrozumienie bezpieczenstwa czynnego i biernego.
Cel2: Zainteresowanie elementami psychologicznymi i fizjologicznymi cztowieka - kierowcy.
Cel3: Wspotczesne - rozwijajace si¢ systemy i urzadzenia podwyzszajace bezpieczenstwo ruchu

drogowego.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spolecznych:
Budowa pojazdow, Teoria ruchu pojazdéw, Silniki spalinowe, Diagnostyka pojazdéw samochodowych.
Ponadto wskazane zainteresowanie tematyka motoryzacyjna.

Efekty uczenia si¢ w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spolecznych:

Kod .
ofektu Zakres efektu Opis efektu modutowego
EK1 Potrafi okresli¢ roznice migdzy bezpieczenstwem czynnym a biernym
Posiada znajomos¢ zasadniczych rodzajow bezpieczenstwa czynnego: ABS, ASR,
EK2 .
wiedza ESP
EK3 Posiada elementarna wiedz¢ o wymaganiach fizjologicznych i psychologicznych
cztowieka — kierowcy.
EK4 Posiada umiejetnos$¢ oceny pojazdu samochodowego pod wzgledem
.. , . | bezpieczenstwa biernego — analiza konstrukcji pojazdu
umiejetnosci p - = - p - -
EKS Posiada umiej¢tnos¢ oceny systemow bezpieczenstwa czynnego — zgodnie z
wymogami przepisow dopuszczajacych pojazd do ruchu
EK6 Kompetencje Ma syvlad(?mosc odpowiedzialnosci za pracg wlasna i zespotu — jako gwaranta

bezpieczenstwa

TreSci programowe

Forma zajeé¢: wyklad Liczba godzin
Kod Tematyka zaj¢c studia _ studia
stacjonarne niestacjonarne

wi Bezpieczenstwo ruchu drogowego, definicje i przyktady ) |
bezpieczenstwa biernego i czynnego

w2 | Cechy i mozliwos¢ fizjologicznego cztowicka — kierowcy 2 1
Otoczenie pojazdu na drodze: podtoze, widocznos$¢, pogoda i inni

w3 . . . 3 2
uczestnicy ruchu: pojazdy, przeszkody, ludzie

wa Systemy bezpieczenstwa czynnego pojazdu samochodowego: ABS, ) 1
ASR, ESP...
Konstrukcja elementéw pochtaniajacych energi¢. Urzadzenia

w5 | chronigce cztowicka: pasy bezpieczenstwa, poduszki i kurtyny 3 2
gazowe

w6 Biomechanika organizmu cztowieka i jego wrazliwo$¢ na 3 1
przecigzenia i obrazenia




Forma zajeé: laboratorium Liczba godzin
Kod Tematyka zaj¢c studia _ studia
stacjonarne niestacjonarne

Okreslenie energii zderzenia pochtonigtej przez element

labl 3 1
odksztatcalny

lab2 | Zapoznanie si¢ z budowa i mozliwosciami manekinow badawczych 3 1

lab3 | Wyznaczanie przeciazen wystepujacych podczas zderzenia 3 2

lab4 | Badanie i analiza dzialania systemu ABS 3 2

lab5 | Badanie i analiza dzialania systemu ESP 3 2

Metody ksztalcenia (narzedzia dydaktyczne):
MK1: Wyktad multimedialny
MK2: Zajgcia laboratoryjne z wykorzystaniem samochodu i//lub wybranych zespotéw i okreslonego
oprzyrzadowania.

Zasady oceniania zaje¢:

Ogdlne zasady zaliczania zajeé:

Zaliczenie zaj¢¢ odbywa si¢ w formie pisemnej. Praca pisemna powinna by¢ udostgpniona studentowi na
jego zyczenie, a prowadzacy musi jg przechowywac przez okres jednego roku lub do zaliczenia
kierunkowego efektu ksztatcenia.

Warunki otrzymania oceny pozytywnej:

Student powinien

— przynajmniej dostatecznie poznac¢ i zrozumie¢ podstawowa wiedz¢ zawartg w literaturze podstawowe;j
lub innej formie dostgpnej w wyniku aktywnych form zajee,

— przynajmniej dostatecznie opanowac wszelkie umiej¢tnosci przewidziane programem przedmiotu,

— wykaza¢ przynajmniej dostateczng umiej¢tnos¢ obserwowania i analizowania otaczajacych zjawisk,
zwlaszcza tych, z ktorymi jako absolwent bgdzie miat stycznos¢ w praktycznej dziatalnosci,

— sprosta¢ wymaganiom przewidzianym dla uzyskania zaliczenia z form towarzyszacych przed
zaliczeniem formy wiodacej oraz modutu.

Kryteria oceniania:

Prowadzacy ustala kryteria oceniania i przedstawia studentom na pierwszych zaj¢ciach. Zasady zaliczenia
sa zgodne z Regulaminem Studiow; w szczegolnosci musi by¢ spelniony wymog dotyczacy stopnia
opanowania programu: 50-59% - ocena dostateczna, 60-69% - ocena dostateczna plus, 70-79% - ocena
dobra, 80-89% - ocena dobra plus, powyzej 90% - ocena bardzo dobra.

Sposob weryfikacji efektow uczenia:

Ocena formujgca:
OF1: zainteresowanie i przygotowanie do zaje¢¢ z waznej dla przysztego zawodu tematyki,
OF2: umiejetno$¢ pracy w zespole w trakcie zaje¢ laboratoryjnych.

Ocena podsumowujqca:

OP1: przebieg ¢wiczen i sprawozdania z poszczegodlnych tematow - zgodnie z wymaganiami

OP2: kolokwium pisemne z tresci wyktadowych wzbogacone ¢wiczeniami laboratoryjnymi i praca wilasng -
zainteresowaniami studenta

Calkowity naklad pracy studenta:

Naktad pracy studenta Studla . Stqdla
stacjonarne niestacjonarne

Laczna liczba godzin pracy studenta: 50
Liczba godzin kontaktowych (realizowana podczas zajgc): 30 16
Lif:z"ba godzin po$wigconych na samoksztalcenie oraz przygotowanie do 20 8
zajec:
Liczba godzin poswigconych na przygotowanie do zaliczenia modutu: 10 8
Laczna liczba punktéw ECTS: 2
Liczba punktow ECTS przypadajaca na zajg¢cia kontaktowe (1): 1 1
Liczba punktow ECTS przypadajaca na zajgcia praktyczne (2): 1 1
g;):cent programu modutu realizowany podczas zaj¢¢ z nauczycielem 60% nie dotyczy




(1) Nalezy podac¢ catkowitg liczbg punktow ECTS.

(2) Liczba jest wyznaczona na podstawie liczby godzin przypadajacej na zajecia praktyczne (¢wiczenia, warsztaty,
projekty itp.) oraz na samoksztatcenie zwigzane z zajgciami praktycznymi.

(3) Dotyczy tylko studiéw stacjonarnych; minimalna warto$¢ jest rowna udzialowi liczby godzin kontaktowych w

tacznej liczbie godzin pracy studenta.

Tabela odniesien dla modulu ksztalcenia:

Efekt O(;i;neefs; E?I;e Cele Tresci Metody Sposob weryfikacji
uczenia ki K ksztatcenia programowe ksztatcenia efektow uczenia
ierunkowego
EK1 K1ZIP W19 Cel 1 wl MK1 OF1, OP2
EK2 K1ZIP W20 Cel 3 w3-w5 MK1 OF1, OP2
EK3 K1ZIP W20 Cel 2 w2, wo MK1 OF1, OP2
EK4 K1ZIP U20 Cel 3 lab1, lab2 MK2 OF2, OP1
EKS5 K1ZIP U20 Cel 3 lab3-lab5 MK2 OF2, OP1
EK6 K1ZIP K04 Cel 1 wl-wo, labl-lab5 MK1, MK2 OF2, OP1
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