Karta Modulu Ksztalcenia

Panstwowa Wyizsza Szkola Zawodowa im. Witelona w Legnicy
Wydzial Nauk Technicznych i Ekonomicznych

Kierunek studiow: Zarzadzanie i Inzynieria Produkcji

Poziom ksztatcenia: Studia pierwszego stopnia

Profil ksztatcenia: Praktyczny

Forma studiéw: Stacjonarne

Nazwa modutu ksztalcenia: Podstawy techniki mikroprocesorowej
Rodzaj modutu ksztatcenia Obowigzkowy
Sposoéb realizacji modutu: Przedmiot do wyboru (kontaktowe)
Rok studiéw Semestr ECTS Formy proy\{adzenla zaje¢ 1 liczba godzin w
planie studiow
Wyktad Laboratorium
2 4 4 15 15

Zalozenia i cele ksztalcenia:

Cell - Nabycie podstawowej wiedzy z zakresu architektury procesorow ze szczegdlnym uwzglednieniem
mikrokomputeréw jednouktadowych (MU), typowych uktadow wewnetrznych funkcjonalnie petnej
struktury MU, sposobow wspotpracy, konfiguracji i obstugi elementow MU.

Cel2 - Nabycie podstawowej wiedzy z zakresu architektury systeméw mikroprocesorowych, urzadzen
wejscia-wyjsécia systemu mikroprocesorowego oraz ich obstugi, uktadow MMI.

Cel3 — Nabycie umiejg¢tnosci projektowania, oprogramowania i uruchamiania systemow mikroprocesorowych
dla okreslonych zadan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych:
Znajomos¢ podstaw elektrotechniki, elektroniki, techniki cyfrowej, programowania strukturalnego.

Efekty uczenia w zakresie wiedzy, umieje¢tnosci i kompetencji spolecznych:

EK1: Ma wiedz¢ z zakresu budowy i zasad dziatania procesoréw specjalnego przeznaczenia oraz prostych
mikrokomputerow jednouktadowych

EK2: Ma wiedz¢ z zakresu budowy i zasad dziatania systemow mikroprocesorowych oraz wspotdziatania i
obstugi ich elementow sktadowych.

EK3: Potrafi oprogramowac¢ zdefiniowane struktury prostych systemow mikroprocesorowych do wykonywania
okreslonych zadan.

EK4: Umie zdefiniowac¢ i zaprojektowac struktur¢ prostego systemu mikroprocesorowego do wykonywania
okreslonych zadan.

TreSci programowe

Forma prowadzenia zaj¢¢: wyklad
., Liczba
Kod Tematyka zajgc godzin
Wyk1 Wprowadzenie, definicje, przeglad zagadnien. 1
Architektura procesora. Podstawowe elementy, sposob dziatania i
Wyk2 1 . 3
wspoéltdziatania.
Architektura systemu komputerowego. 1
Architektura von Neumanna i architektura harwardzka
Wyk3 | Uktady pomocnicze procesora: porty, rejestry. Sposoby taczenia i obstugi. 2
Wykd Sposoby obstugi urzadzen zewnetrznych; polling, interrupt, DMA, kontroler )
y przerwan.
Wyks Typowe uktady dodatkowe uktadéw mikroprocesorowych: uktady czasowe, 3
y przetworniki A/C, C/A, uktady transmisji szeregowej, kontroler przerwan
Proste uktady MMI: zestyki, klawiatura, sygnalizatory, wyswietlacze
Wyko6 o : 2
alfanumeryczne. Sposoby taczenia i obshugi.
Wybrane zagadnienia budowy i eksploatacji: watchdog, zasilanie, zaktocenia,
Wyk7 I - 1
kompatybilno$¢ interfejsow.




Forma prowadzenia zaj¢¢: laboratorium
. Liczba
Kod Tematyka zaj¢c wodzin

Labl Zapoznanie ze Srodowiskiem programowania mikrokontrolerow 1
Programowanie i §ledzenie pracy uktadow systemu mikroprocesorowego:

Lab2 . . , 1
konfiguracja portow, uktady czasowe, uktad przerwan

Lab3 Programowanie i §ledzenie pracy uktadow systemu mikroprocesorowego: 1
Przetworniki A/C i C/A
Programowanie i §ledzenie pracy uktadow systemu mikroprocesorowego:

Lab4 i 1
wyswietlacz alfanumeryczny LCD
Programowanie i §ledzenie pracy uktadow systemu mikroprocesorowego:

Lab5 2
elementy wykonawcze (aktuatory)
Programowanie i §ledzenie pracy uktadow systemu mikroprocesorowego:

Lab6 . S . , 2
klawiatura — polling i obsluga z wykorzystaniem przerwan

Lab7 Pomiary wielkoS$ci nieelektrycznych (sensory). 2
Projektowanie uktadu dla okreslonego zadania: definicja algorytmu dziatania,

Lab8 , . - . . 2
dobor elementow systemu, definicja algorytmu dziatania systemu

Lab9 Kodowanie, uruchamianie i testowanie algorytmu. 3

Metody ksztalcenia (narzedzia dydaktyczne):
MK1: Wyktad informacyjny
MK2: Prezentacja multimedialna,
MK3: Nadzorowane ¢wiczenia laboratoryjne
MKA4: Praca samodzielna nad projektem.

Metody oceniania oraz forma i warunki zaliczenia:

OF1: Ocena aktywnosci i sprawnosci wykonania ¢wiczenia bazujaca na obserwacji jego przebiegu,
OP1: Ocena merytoryczna proponowanego rozwiagzania problemu oraz jego implementacji,

OP2: Test wyboru

Warunkiem zaliczenia jest otrzymanie oceny na poziomie przekraczajacym 50% oceny maksymalne;j.
Zaliczenie laboratorium jest warunkiem koniecznym ale niewystarczajacym zaliczenia przedmiotu.
Ocena formujaca:

F1..F4:0F1,

F5..F6:0P1,

F7:0P2

Ocena podsumowujaca:

P=2,0+(F7-2,0)*INT((1/6)*(F1+...+F6)/3)

gdzie: F,=2,0..5,0; INT-czg$¢ catkowita. Koniecznie zaliczone godziny transferowe.

Calkowity naklad pracy studenta:

Godziny kontaktowe 30
Samoksztatcenie 42
Godziny transferowe 48
Razem 120
Laczna ilo$¢ punktow ECTS 4
Ilos¢ punktow ECTS uzyskanych na zajgciach kontaktowych 1
Ilo$¢ punktow ECTS zdobyta na zajg¢ciach praktycznych 3
Procent programu modutu realizowany podczas zaj¢¢ z nauczycielem 75

Tabela odniesien dla modulu ksztalcenia:

. Odniesienie do Cele Tresci Metody Metody
Efekt uczenia efektu . . A
. ksztatcenia programowe ksztatcenia oceniania
kierunkowego
KI1IT W01 Wykl MK1
EK1 KIIT W08 Cell Wyk2 MK2 OP2
KI1IT W06 Wyk4 MK1
EK2 KIIT W09 Cel2 WykSs MK2 OP2




KIIT U05 Wyko6
Wyk7
KI1IT_U01 MK3
EK3 KIIT U07 Cel3 Labl..9 MK 4 OF1,0P1
KIIT_U09
KI1IT _U01 MK3
EK4 KIIT U08 Cel3 Labl..9 MK 4 OF1,0P2
KIIT UI8
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