Karta Modulu Ksztalcenia

Panstwowa Wyizsza Szkola Zawodowa im. Witelona w Legnicy
Wydzial Nauk Technicznych i Ekonomicznych

Kierunek studiow:

Energetyka

Poziom ksztalcenia:

Studia pierwszego stopnia

Profil ksztalcenia:

Praktyczny

Forma studiéw:

Stacjonarne, niestacjonarne

Nazwa modutu ksztalcenia:

Mechatronika w energetyce

Rodzaj modutu ksztalcenia: Obowigzkowy
Sposob realizacji modutu: Zajgcia kontaktowe
Rok studiow Semestr ECTS Formy zajgc¢ i liczba Studia Studia
godzin w planie studiow | stacjonarne | niestacjonarne
3 5 2 Wyklad 15 12
Projekt 15 10

Cele ksztalcenia:
Cell: Poznanie budowy i eksploatacji maszyn, mechaniki, automatyki, elektroniki i robotyki.
Cel2: Nabycie umiej¢tnosci projektowania i eksploatacji inteligentnych maszyn, pojazdow, sprz¢tow oraz
specjalistycznej aparatury medycznej, diagnostycznej i pomiarowej stosowanej w nowoczesnej

gospodarce.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spolecznych:
Wiedza i umiej¢tnosci z matematyki i fizyki.

Efekty uczenia si¢ w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spolecznych:

Kod efektu

Zakres efektu Opis efektu

EK1

Wiedza

mechatronicznych.

Zna i rozumie budowg oraz zasad¢ dziatania elementéw i ukladow
elektronicznych, a takze zna zasady przetwarzania sygnatoéw w urzadzeniach
elektronicznych i automatyce oraz zasady tworzenia systemow

EK2

Umiejetnosci

Potrafi projektowac urzadzenia i systemy energetyczne z wykorzystaniem
komputerowych narzedzi wspomagajacych prace projektowe.

EK3

Kompetencje

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i przekazywanych mu
informacji. Jest gotdow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu
problemow inzynierskich i zasiggania opinii ekspertow.

TreSci programowe

Forma zajeé¢: wyklad Liczba godzin
. studia
Kod Tematyka zajgc studia niestacjonarn
stacjonarne o
Sktadniki techniczno-ekonomiczne mechatroniki. Klasyfikacja i
wl projektowanie maszyn inteligentnych. Komponenty i metody 5 4
mechatroniki.
w2 Niezawodnos¢ elementow 1 uktadow mechatroniki. Niezawodno$¢ 5 4
komputerow i programéow komputerowych.
Elektromechaniczne elementy mechatroniki. Mikromaszyny dla
w3 uktadow mechatroniki i automatyki. ,,Mechatronizacja” silnikow 2 4
elektrycznych.
Forma zajeé: projekt Liczba godzin
. studia
Kod Tematyka zajgc studia niestacjonarn
stacjonarne o
Proj.1 Przyktadowy projekt dla zadanego uktadu z wykorzystaniem 5 3
"~ | programu komputerowego.
. Analiza zalezno$ci migdzy komponentami zadanego urzadzenia
Proj.2 . 5 4
mechatronicznego.




Proj.3 modyfikacja gtownych wymiarow.

Przyktad silnika elektrycznego - opracowanie zasad projektowania i

Metody ksztalcenia (narzedzia dydaktyczne):

MK1: Wyktad multimedialny.
MK2: Projekt problemowy.

Zasady oceniania zajec¢:

Ogdlne zasady zaliczania zajec

Zaliczenie zaj¢¢ odbywa si¢ w formie pisemnej. Praca pisemna powinna by¢ udost¢pniona studentowi na
jego zyczenie, a prowadzacy musi ja przechowywaé przez okres jednego roku Iub do zaliczenia
kierunkowego efektu ksztatcenia.

Warunki otrzymania oceny pozytywnej:

Student powinien

— przynajmniej dostatecznie pozna¢ i zrozumie¢ podstawowa wiedz¢ zawarta w literaturze podstawowej
lub innej formie dostgpnej w wyniku aktywnych form zajee,

— przynajmniej dostatecznie opanowac wszelkie umiej¢tnosci przewidziane programem przedmiotu,

— wykaza¢ przynajmniej dostateczng umiej¢tnos¢ obserwowania i analizowania otaczajacych zjawisk,
zwlaszcza tych, z ktorymi jako absolwent bgdzie miat stycznos¢ w praktycznej dziatalnosci,

— sprostaé wymaganiom przewidzianym dla uzyskania zaliczenia z form towarzyszacych przed
zaliczeniem formy wiodacej oraz modutu.

Kryteria oceniania:

Prowadzacy ustala kryteria oceniania i przedstawia studentom na pierwszych zajeciach. Zasady zaliczenia
sa zgodne z Regulaminem Studiow; w szczegdlnosci musi by¢ spelniony wymodg dotyczacy stopnia
opanowania programu: 50-59% - ocena dostateczna, 60-69% - ocena dostateczna plus, 70-79% - ocena

dobra, 80-89% - ocena dobra plus, powyzej 90% - ocena bardzo dobra.

Kryteria oceny:

Na ocene 3,0: student zna podstawowe metody i narzedzia, potrafi przy pomocy prowadzacego
rozwigzac proste zadania.

Na ocene 3,5: zna podstawowe metody i narzedzia, potrafi samodzielnie rozwigza¢ proste zadania.

Na ocene 4,0: zna metody i narzedzia omawiane na zajeciach, potrafi je samodzielnie zastosowac.
Z pomocg prowadzgcego potrafi rozwigzac zadania typowe.

Na ocene 4.5: zna metody i narzedzia omawiane na zajeciach, potrafi je samodzielnie zastosowac.
Samodzielnie potrafi rozwigza¢ zadania typowe.

Na ocene 5: zna metody i narzedzia omawiane na zajeciach, potrafi je samodzielnie zastosowac.
Samodzielnie potrafi rozwigzac zadania typowe. Jest aktywny na zajeciach.

Sposob weryfikacji efektow uczenia sie:
Ocena formujqca:
OF1: Krotki projekt na wyznaczony temat.
OF2: Umiej¢tnos$¢ samodzielnego rozwigzywania postawionych zadan.

Ocena podsumowujqca:
OP1: Sprawdzian obliczen projektowych.
OP2: Egzamin pisemny z wykladu.

Calkowity naklad pracy studenta:

Naktad pracy studenta Stuc!la S.tudla .
stacjonarne niestacjonarne

Laczna liczba godzin pracy studenta: 60
Liczba godzin kontaktowych (realizowana podczas zajgc): 30 22
Liczba godzin poswigconych na samoksztatcenie oraz przygotowanie 24 30
do zaje¢:
Liczba godzin poswigconych na przygotowanie do zaliczenia modutu: 6 8
Laczna liczba punktéw ECTS: 2
Liczba punktow ECTS przypadajaca na zajg¢cia kontaktowe (1): 1 0,7
f;;cent programu modutu realizowany podczas zaj¢¢ z nauczycielem 65% nie dotyczy

(1) Nalezy podac¢ catkowitg liczbg punktow ECTS.



(2) Dotyczy tylko studiéw stacjonarnych; minimalna warto$¢ jest rowna udzialowi liczby godzin kontaktowych w

tacznej

liczbie godzin pracy studenta.

Tabela odniesien dla modulu ksztalcenia:

Odniesienie

Efekt Cele Tresci Metody Sposob weryfikacji
. do efektu . . ; !
ksztatcenia . ksztatcenia programowe ksztatcenia efektow ksztatcenia
kierunkowego
EK1 K1E_W09 Cell wl-w3 MK1 OF1,0P2
EK2 K1E_U13 Cel2 proj..1-proj.3 MK?2 OF2,0P1
EK3 K1E_KO03 Cel2 proj..1-proj.3 MK?2 OF2,0P1
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