KARTA MODULU

I. OGOLNE INFORMACJE O MODULE

COLLEGIUM WITELONA UCZELNIA PANSTOWA
WYDZIAL NAUK TECHNICZNYCH | EKONOMICZNYCH

Kierunek studiow:

INZYNIERIA PRODUKCJI | LOGISTYKI

Poziom studiow:

studia drugiego stopnia

Profil studiow:

praktyczny

Forma studiow:

stacjonarne/niestacjonarne

Nazwa modutu:

Coboty w przemysle

Rodzaj modutu:

MODUL DO WYBORU - specjalnos¢ — Przemyst 4.0

Jezyk wykladowy: Jezyk polski

Rok studiow: 2 Formy prowadzenia zaje¢ wraz z liczba godzin dydaktycznych:
Semestr: 4 Laboratorium

I(;is;:;:;?n;:)unktéw ECTS 1 15/10

Forma zaliczenia:

Zaliczenie z oceng

Wymagania wstepne: Wiedza i umiejetnosci w zakresie podstaw informatyki, automatyki i produkcji

Il. CELE KSZTAt.CENIA

Cele ksztalcenia:

Cel 1: Zapoznanie z bezpieczenstwem maszyn i urzadzen i certyfikacjg CE.
Cel 2: Zapoznanie z technologia i bezpieczenstwem robotéw wspotpracujacych oraz dostepnym spektrum narzedzi i aplikacji.

lll. EFEKTY UCZENIA SIE WRAZ Z ODNIESIENIEM DO EFEKTOW KIERUNKOWYCH

Odniesienie do

Efekt uczenia sie Student, ktéry zaliczyt modut w zakresie: efektow
kierunkowych
wiedzy:
WO1 .p03|.ada Ywedze w zakresie doboru systemoéw automatyzacji i robotyzacji w wybranym zakresie produkcji K2IPL_W07
i logistyki.
posiada wiedze na temat nowoczesnych rozwigzan z =zakresu modutowej automatyzacji z
W02 wykorzystaniem robotéw wspéipracujgcych oraz mobilnych, a takze zna nowoczesne technologie
wspierajgce elastyczne stanowiska robotyczne. K2IPL_W08
Wo3 posiada wiedze na temat przepisoéw i regulacji zwigzanych z bezpieczenstwem maszyn, urzadzen i
robotéw wspotpracujacych.
umiejetnosci:
Uo1 p03|ada} umlejetnogc rozwigzywania wybranych probleméw z zakresu automatyzacji i robotyzaciji K2IPL_U07
proceséw produkcyjnych.
U02 potrafi dobra¢ nowoczesne systemy i srodki transportowe oraz projektowac rozwigzania w zakresie ich
optymalnego wykorzystania.
) . . . . o N K2IPL_U08
Uo3 potrafi optymalizowa¢ procesy logistyczne oraz wykorzystywa¢ modularne podej$cie do automatyzaciji
produkcji z uwzglednieniem norm i specyfikacji technicznej TS15066.
kompetenciji spotecznych:
K01 rozumie potrzebe podnoszenia kompetencji oraz potrafi wykorzysta¢ wiedze ekspertow do K2IPL_KO1

rozwigzywania probleméw technicznych.

IV. TRESCI PROGRAMOWE

Tresci programowe (tematyka zajec¢, zaprezentowana z podziatam na poszczegoélne formy zaje¢ z okresleniem liczby godzin potrzebnych na

ich realizacje)

Laboratorium:

Kod

Tematyka zaje¢

Liczba godzin
15/10




lab1 Przedstawienie tresci karty modutu. Bezpieczenstwo pracy z Cobotami — BHP & Budowa Cobota. 2/2
lab2 Safety — Ustawienia bezpieczenstwa robota. 2/1
lab3 Konfiguracja instalacji cobota. 2/1
lab4 Programowanie — Funkcje Podstawowe. 2/1
lab5 Programowanie — Funkcje Zaawansowane. 2/1
lab6 Programowanie — Wykorzystanie Szablonow. 2/2
lab7 Programowanie — Studium Przypadku. 32

V. METODY KSZTAtCENIA, NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

1. Metody ksztatcenia: Cwiczenia praktyczne, analiza wynikéw.

2. Narzedzia (Srodki) dydaktyczne: Prezentacje multimedialne, teksty zrédtowe, dokumenty, Internet, rzutnik multimedialny,

tablica multimedialna, roboty w laboratorium, specjalistyczne oprogramowanie.

VI. FORMA | KRYTERIA ZALICZENIA MODUtU

1. Formy zaliczenia:
Laboratorium: zaliczenie z ocena.

2. Sposob weryfikacji i oceniania efektow uczenia sie:
Laboratorium:

. przygotowanie: prezentacji, sprawozdania — kryteria oceny: 51% - 60% - ocena dostateczna; 61% - 70% - ocena dostateczna plus;

71% - 80% - ocena dobra; 81% - 90% - ocena dobra plus; 91% - 100% - ocena bardzo dobra,
. obserwacja i ocena postaw studenta.

3. Podstawowe kryteria oceny lub wymagania egzaminacyjne okreslane sg indywidualnie, jednak powinny zachowa¢ adekwatno$é wobec

zaplanowanych efektdéw uczenia sieg.

VII. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

. Obciazenie
Kategoria studenta

Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela (godziny kontaktowe) 15/10
Udziat w wyktadach -
Udziat w laboratorium 15/10
Samodzielna praca studenta (godziny niekontaktowe) 10/15
Przygotowanie do wykfadu -
Przygotowanie do laboratorium 5/10
Przygotowanie do egzaminu -
Przygotowanie do zaliczenia laboratorium 5/5

25
tgczna liczba godzin

1
Punkty ECTS za moduf
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Na kierunkach studiéw, na ktérych obowigzujg standardy ksztatcenia oraz odrgbne przepisy okreslone przez wtasciwego ministra, karty modutéw powinny takze

uwzgledniaé powyzsze uregulowania

*nalezy odpowiednio wypetni¢



https://livro.pl/autor/471577/Kost+Gabriel.html
https://livro.pl/autor/471577/Kost+Gabriel.html
https://livro.pl/autor/471577/Kost+Gabriel.html
https://livro.pl/autor/471676/%C5%81ebkowski+Piotr.html
https://livro.pl/autor/471676/%C5%81ebkowski+Piotr.html
https://livro.pl/autor/471676/%C5%81ebkowski+Piotr.html
https://livro.pl/autor/471803/W%C4%99sierski+%C5%81ukasz.html
https://livro.pl/autor/471803/W%C4%99sierski+%C5%81ukasz.html
https://livro.pl/autor/471803/W%C4%99sierski+%C5%81ukasz.html

** nalezy wpisa¢ forme/formy przypisane do modutu okreslone w programie studiéw (éwiczenia, seminarium, konwersatorium, lektorat, laboratorium, warsztat, projekt,
zajecia praktyczne, zajecia terenowe, zajecia wychowania fizycznego, praktyka zawodowa, inne).



