KARTA MODULU

I. OGOLNE INFORMACJE O MODULE

COLLEGIUM WITELONA UCZELNIA PANSTWOWA
WYDZIAL NAUK TECHNICZNYCH | EKONOMICZNYCH

Kierunek studiow: ZARZADZANIE | INZYNIERIA PRODUKCJI

Poziom studiow: studia pierwszego stopnia

Profil studiow: praktyczny

Forma studiow: stacjonarne/niestacjonarne

Nazwa modutu: Prewencyjne i autonomiczne utrzymanie ruchu

Rodzaj modutu: MODUL DO WYBORU - specjalnos¢ — Inzynieria motoryzacyjna

Jezyk wykladowy: jezyk polski

Rok studiow: 3 Formy prowadzenia zaje¢ wraz z liczba godzin dydaktycznych:
Semestr: 5 Wykiad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba punktow ECTS ogétem: 3 15/10 15/8 - - -
Forma zaliczenia: Zoc

Wymagania wstepne: wiedza z modutu Zarzgdzanie produkcjg i ustugami

Il. CELE KSZTAt.CENIA

Cele ksztalcenia:

Cel1:Zapoznanie z metodg TPM.

Cel2:Ksztattowanie umiejetnosci oraz wiedzy do samodzielnego wykonania instrukcji TPM i wdrozenia catkowitego systemu utrzymania maszyn
w ruchu.

Cel3:Analizowanie danych maszynowych oraz wycigganie wnioskow i wprowadzanie dziatan korekcyjnych.

lll. EFEKTY UCZENIA SIE WRAZ Z ODNIESIENIEM DO EFEKTOW KIERUNKOWYCH

Efekt Odniesienie do
Uczenia Student, ktéry zaliczyt modut w zakresie: efektow
sie kierunkowych
wiedzy:
. . RO . K1ZIP_WO06
Wo01 Student ma wiedze z zakresu metody TPM i korzysci z niej wynikajace;j. K1ZIP W12
umiejetnosci:
uo1 Posiada umiejetnos¢ przygotowania i wdrozenia systemu TPM. K1ZIP_U13
uoz2 Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych, norm i innych zrédet obowigzujgcych w inzynierii produkcji K1ZIP_U17
Uo3 Potrafi komunikowa¢ sie z uzyciem specjalistycznej terminologii, przedyskutowaé mozliwe do zastosowania w K1ZIP U18

praktyce rozwigzania

kompetenciji spotecznych:

IV. TRESCI PROGRAMOWE

Tresci programowe (tematyka zajec¢, zaprezentowana z podzialam na poszczegoélne formy zaje¢ z okresleniem liczby godzin potrzebnych
na ich realizacje)

Wyktady:
Kod Tematyka zajeé LiCZbg ”g\lodzin
w1 Rozpoznawanie i analizowanie awarii. 2/2
w2 Klasyfikacja rodzaju awarii. 2/2
w3 Planowanie harmonogramoéw przegladéw. 2/2
w4 Instrukcje konserwacji maszyn. 2/1




w5 Prewencyjne utrzymanie ruchu. Autonomiczne utrzymanie ruchu. TPM — narzedzie redukcji czasu i ilosci 21
awarii.
w6 Wskazniki monitorujgce awaryjno$¢ maszyn. Systemy wspomagajgce prace utrzymania ruchu. 2/2
w7 Termowizja jako narzedzie diagnostyczne. 2/1
Seminarium:
Kod Tematyka zajeé Liczba godzin
SIN
s1 Przygotowanie danych maszynowych (awarie, przestoje). 2/1
s2 Wskazniki monitorujgce awaryjno$¢ maszyn. 2/1
s3 Analiza probleméw przy pomocy diagramu Pareto-Lorenza, burzy mézgéw i diagramu Ishikawy. 2/1
s4 Przygotowanie do wdrozenia systemu TPM (dziatania krétko i dlugoterminowe) 2/1
s5 Instrukcja kontroli TPM. 2/1
s6 Harmonogram kontroli TPM. 2/1
s7 Szacowanie korzysci wynikajgcych z usprawnienia procesu. 2/1
s8 Nowoczesne systemy biezgcego nadzoru procesow produkcyjnych. 7

V. METODY KSZTALCENIA, NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

1. Metody ksztalcenia:
Wykiad multimedialny
Cwiczenia: metoda problemowa, studia przypadkéw, metoda projektu, tzw. burza mézgoéw, dyskusja.

2. Narzedzia (Srodki) dydaktyczne: prezentacje multimedialne, tablica multimedialna, Internet.

VI. FORMA | KRYTERIA ZALICZENIA MODUtU

1. Formy zaliczenia:
. zaliczenie z oceng

2. Sposoéb weryfikacji i oceniania efektow uczenia sie:
Wyktad:

e Zaliczenie pisemne;

e Zaliczenie ustne;

o Test wiedzy

(jeden z powyzszych do wyboru);

o Obserwacja i ocena postaw studenta.

Cwiczenia:

o Przygotowanie referatu (projektu);
o Obserwacja i ocena postaw studenta

3. Podstawowe kryteria oceny lub wymagania egzaminacyjne okreslane sa indywidualnie, jednak powinny zachowa¢ adekwatno$é wobec
zaplanowanych efektéw uczenia sie

VII. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

Kategoria Obciazenie studenta

Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela (godziny kontaktowe) 30/18

Udziat w wyktadach 15/10

Udziat w innych formach zaje¢ (Ewiczenia**) 15/8
Samodzielna praca studenta (godziny niekontaktowe) 45/57
Przygotowanie do wyktadu 27135
Przygotowanie do innych form zaje¢ (éwiczenia**) 1519
Przygotowanie do egzaminu -
Przygotowanie do zaliczenia innych zajeé¢ (¢wiczenia**) 3

tgczna liczba godzin 75




Punkty ECTS za moduf 3

VIIl. ZALECANA LITERATURA

Literatura podstawowa:
1. M. Matejczyk: TPM Sposéb na bezawaryjno$¢ maszyn, Wydawca Wydawnictwo Wiedza i Praktyka, 2013.
2. TPM dla kazdego operatora, Japan Institute of Plant Management, 1996.
3. M. Pleskot, Z. Wisniewski, J. Lewandowski: TPM Kompleksowe utrzymanie ruchu w przedsiebiorstwie. Wydawca Politechnika t6dzka,2015.

Literatura uzupetniajgca:
1. M. Parda, P. Flaters: Utrzymanie ruchu, strategie i narzedzia, Wydawca Michat Parda, 2017.
2. M. Walczak: System utrzymania ruchu czynnikiem przewagi konkurencyjnej przedsiebiorstwa. Uniwersytet Ekonomiczny w Krakowie, 2012
3. S. Piersiala, S. Trzcielinski: Systemy utrzymania ruchu. Koncepcje zarzgdzania systemami wytwérczymi. Instytut Inzynierii Zarzgdzania
Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2005.

Na kierunkach studiéw, na ktérych obowigzujg standardy ksztatcenia oraz odrgbne przepisy okreslone przez wtasciwego ministra, karty modutéw powinny takze
uwzgledniaé powyzsze uregulowania

*nalezy odpowiednio wypetni¢

** nalezy wpisa¢ forme/formy przypisane do modutu okreslone w programie studiéw (éwiczenia, seminarium, konwersatorium, lektorat, laboratorium, warsztat, projekt,
zajecia praktyczne, zajecia terenowe, zajecia wychowania fizycznego, praktyka zawodowa, inne)




