KARTA MODULU

I. OGOLNE INFORMACJE O MODULE

COLLEGIUM WITELONA UCZELNIA PANSTWOWA
WYDZIAL NAUK TECHNICZNYCH | EKONOMICZNYCH

Kierunek studiow: ZARZADZANIE | INZYNIERIA PRODUKCJI

Poziom studiow: studia pierwszego stopnia

Profil studiow: praktyczny

Forma studiow: stacjonarne/niestacjonarne

Nazwa modutu: Automatyzacja i robotyzacja proceséw produkcyjnych

Rodzaj modutu: obowigzkowy

Jezyk wykladowy: jezyk polski*

Rok studiow: 3 Formy prowadzenia zaje¢ wraz z liczba godzin dydaktycznych:

Semestr: 5 Wykiad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium

Liczba punktéw ECTS ogétem: 4 30/12 - 15/12 - -

Forma zaliczenia: egzamin

Wymagania wstepne: wiedza z ] modukﬁw: . Analiz? .matematyczqa, Algebra, Informatyka, Mechanika i
wytrzymato$¢, Mechanika ptynéw i termodynamika

Il. CELE KSZTAt.CENIA

Cele ksztalcenia:

Cel1: Zasadniczym celem jest przyswojenie podstawowej wiedzy o dziataniu ukfadéw automatycznej regulacji i sterowania, tak ciggtych jak i
dyskretnych. Winna ona umozliwi¢ analize ukfadéw automatyki zbudowanych z elementéw mechanicznych, hydraulicznych, pneumatycznych,
elektrycznych i elektronicznych. W oparciu o techniki komputerowe - modelowanie i symulacje, umozliwi¢ analize i optymalizacje wiasnosci
wybranych uktadéw sterowania i regulacji maszynami, urzagdzeniami lub procesami technicznymi..

Ill. EFEKTY UCZENIA SIE WRAZ Z ODNIESIENIEM DO EFEKTOW KIERUNKOWYCH
ORAZ METODY WERYFIKACJI EFEKTOW

Odniesienie do
Efekt Student, ktéry zaliczyt modut w zakresie: efektow Metody weryfikacji
kierunkowych

wiedzy:

Student posiada wiedze o dziataniu i strukturze wybranych obiektéw i procesow
technologicznych, posiada podstawy wiedzy z teorii automatycznej regulacji

Wo1 ukfadéw ciaglych i dyskretnych, ma znajomos$¢ doboru parametréw uktadow K1ZIP_W06 Egzamin z wyktadu
automatycznego regulacji i sterowania.
umiejetnosci:
Student potrafi dokonaé opisu matematycznego elementéw i zespotdéw oraz
Uo1 opracowac ich schematy blokowe. Potrafi dokona¢ analizy uktadéw i dobrac K1ZIP U06 Kolokwium z

odpowiednie dla realizacji danego procesu produkcyjnego parametry, tak w laboratorium

obszarze uktadéw ciagtych jak i dyskretnych — sterowniki PLC.

kompetenciji spotecznych:

IV. TRESCI PROGRAMOWE

Tresci programowe (tematyka zajec¢, zaprezentowana z podzialam na poszczegoélne formy zaje¢ z okresleniem liczby godzin potrzebnych
na ich realizacje)

Wyktady:
Kod Tematyka zaje¢ L'CZbg ”g\lodzm
w1 Podstawowe pojecia automatycznej regulacji i sterowania oraz klasyfikacja urzadzen automatyki. 2/1
w2 Metody matematycznego opisu wiasciwosci liniowych uktaddéw automatyki. Sygnaty w ukiadach 21
automatyki.
w3 Analiza wilasnosci i przyklady budowy liniowych cziondw ukfadéw automatycznej regulaciji: 21
proporcjonalny, inercyjny, oscylacyjny, op6zniajgcy, catkujacy i rézniczkujgcy.
w4 Schematy blokowe. Algebra i uktadanie schematéw blokowych. 2/1




w5 Obiekty i prawa regulacji. Wybrane rodzaje regulatoréow: P, Pl, PID. 2/1
w6 Kryteria stabilno$ci i jakosci liniowych uktadéw automatycznej regulacji: Hurwitza i Nyquista. 2/-
w7 Wybrane urzgdzenia i elementy automatyki: czujniki i przetworniki. 2/1
w8 Regulatory, wzmacniacze i elementy wykonawcze o dziataniu mechanicznym, hydraulicznym, 21
pneumatycznym, elektrycznym i elektronicznym.
w9 Przyktady uktadéw automatycznej regulacji i sterowania o dziataniu ciggtym. 2/1
w10 Regulacja dwupotozeniowa i trojpotozeniowa. Przyktady zastosowania. 2/1
w11 Uktady logiczne. Sygnaly logiczne i algebra dwuwarto$ciowa. Realizacja funkcji logicznych. 2/-
w12 Sterowniki logiczne i regulatory cyfrowe. Programowalne sterowniki: przyktad sterownikéw PLC. 2/1
w13 Manipulatory i roboty - definicje i klasyfikacje . Przyktady budowy i dziatania. 2/1
wid Mechatronika - synteza mechaniki, elektroniki i informatyki. Przyktady urzadzen i systemdéw 21
mechatronicznych.
w15 Metody i techniki sztucznej inteligenc;ji. 2/-
Laboratorium:
Kod Tematyka zajec Liczba godzin
SIN
lab1 Wprowadzenie. Informacje ogdlne o programie (MatLAB) wykorzystywanym w czasie zaje¢. 2/2
lab2 Charakterystyki czasowe obiektow. 2/2
lab3 Charakterystyki czestotliwosciowe obiektéw. 2/2
lab4 Stabilnos¢ uktaddéw regulacji (Teoria o kryteriach stabilnosci). 2/1
lab5 Zamkniety uktad regulaciji. 2/1
lab6 Regulacja dwupotozeniowa. 2/1
lab7 Regulacja tréjpotozeniowa. 2/1
lab8 Uktad regulacji dyskretne;j. 1/2

V. METODY KSZTALCENIA, NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

1. Metody ksztatcenia:
Wyktad multimedialny.
Laboratorium: demonstracja; ¢wiczenia praktyczne; analiza wynikéw, dyskusja

2. Narzedzia (Srodki) dydaktyczne:
Prezentacje multimedialne, tablica multimedialna, Internet, rzutnik multimedialny.

VI. FORMA | KRYTERIA ZALICZENIA MODUtU

1. Sposob zaliczenia:
. egzamin

2. Formy zaliczenia:

Egzamin z wyktadu:

e Egzamin pisemny;

e Egzamin ustny;

o Test wiedzy;

o (jeden z powyzszych do wyboru);

Zaliczenie laboratorium na ocene:
o Przygotowanie:
= sprawozdan,
¢ Umiejetno$¢ samodzielnego rozwigzywania zadan
o Obserwacja i ocena postaw.

3. Podstawowe kryteria oceny lub wymagania egzaminacyjne okreslane sa indywidualnie, jednak powinny zachowaé¢ adekwatno$é wobec
zaplanowanych efektéw uczenia sie

VII. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

Kategoria Obciazenie studenta

Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela (godziny kontaktowe) 47/26




Udziat w wyktadach 30/12

Udziat w innych formach zaje¢ (laboratorium**) 15/12
Inne (jakie?) 2/2
Samodzielna praca studenta (godziny niekontaktowe) 53/74
Przygotowanie do wyktadu 20/34
Przygotowanie do innych form zaje¢ (laboratorium**) 18/25
Przygotowanie do egzaminu 10
Przygotowanie do zaliczenia innych zaje¢ (laboratorium**) 5

Inne (np. gromadzenie materiatéw do projektu, kwerenda internetowa, opracowanie prezentacji multimedialnej -

itp.)

tgczna liczba godzin 100

Punkty ECTS za moduf 4

VIIl. ZALECANA LITERATURA

Literatura podstawowa:

HPON -~

Mikulczynski T., Samsonowicz Z., Wiectawek R.: Automatyzacja proceséw produkcyjnych. WN PWN, WNT. Warszawa 2020.
Honczarenko J.: Elastyczna Automatyzacja Wytwarzania obrabiarki i systemy obrébkowe, WNT. Warszawa 2000.

Mikulczynski T.: Laboratorium podstaw automatyki i automatyzacji. Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej; Wroctaw 2005.
Swider J. (red.) : Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych i uktadéw mechanicznych. Wydawnictwo Politechniki Slgskiej,
Gliwice 2003.

Literatura uzupetniajgca:

1.

2.
3.

Koscielny J.W.: Materiaty pomocnicze do nauczania podstaw automatyki dla studentow wieczorowych. Wyd. Polit. Warszawskie;j.
Warszawa 1981.

Brzézka J.: Cwiczenia z automatyki w Matlabie i Simulinku. Wydawnictwo MIKOM. Warszawa 1997.

Chorowski B. Werszko M.: Mechaniczne urzgdzenia automatyki. WNT. Warszawa 1989.

Kuzminski K.(red.): Repetytorium z teorii sterowania zadaniami. Uktady liniowe ciggte cz. Il. Skrypt Politechniki £6dzkiej. L6dz 1987.
tunarski J. Szabajkowicz W.: Automatyzacja procesow technologicznych montazu maszyn. WNT. Warszaw 1997. .

Swider J., Wszotek G.: Metodyczny zbiér zadan laboratoryjnych i projektowych ze sterowania procesami technologicznymi. Wydawnictwo
Politechniki Slaskiej, Gliwice 2000.

*nalezy odpowiednio wypetnic

**nalezy wpisac¢ forme/formy przypisane do modutu okreslone w programie studiéow (wyktad, éwiczenia, seminarium, konwersatorium, lektorat,
laboratorium, warsztat, projekt, zajecia praktyczne, zajecia terenowe, zajecia wychowania fizycznego, praktyka zawodowa, inne)




